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DISPOSITIF DE RELEVAGE ROTATIF DE TIGES OU 
AUTOMATIQUE DE LA SURFACE DU SOL. 



(57) Dispositif de relevage rotatif de tiges ou rameaux de 
plantes porte-graines a suivi automatique de la surface du 
sol. 

L'invention consiste a relever sans bourrage toutes les 
tiges, meme les plus versees par une vis d'Archimede (5) 
entramee en rotation a sa partie posterieure par un joint de 
cardan (7) fixe sur le chassis (3) par un roulement (8), et 
fixee a sa partie anterieure sur une spatule mobile (1) au 
moyen d'une tete de bielle a rotule (4) assurant une liaison 
libre en rotation, pivotement et translation. La spatule (1 ) ar- 
ticulee par I'axe (2) au chassis (3) suit les irregularites (10) 
du sol par frottement, et peut etre equipee d'un dispositif an- 
tiusure. La vis d'Archimede(5) peut se prolonger en avant 
de la spatule (1 ) par un cylindre (6) a bout conique ou ogival, 
equipe ou non d'un filet, jusqu'a froler le sol (10) pour ra- 
masser les tiges les plus versees. La spatule (1 ) peut rece- 
voir2 vis (5) et etre equipee d'une sonde de niveau. 

Le dispositif selon l'invention est particulierement desti- 
ne a la recolte de semences de plantes potageres et flora- 
les. 
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La presente invention concerne un dispositif de relevage de tiges ou rameaux de 
plantes porte-graines a maturite en vue de leur recolte mecanique. 

Les releveurs traditionnels suivent les irregularites du sol mais sont inefficaces sur 
des especes potageres ou florales, en particulier de la famille des alliacees comme 
5 Foignon, Tail, Fechalotte... : au lieu de se relever, les tiges de ces plantes sont arrachees 
du sol par effet bulldozer, engendrant des pertes de recolte, et des arrets machine par 
bourrage generateurs de pertes de temps et dangereux, a cause des interventions manuelles 
pres des organes de coupe. 

II existe des releveurs rotatifs a helice mais ceux-ci ne suivent pas automatiquement 
10 les irregularites du sol. Par consequent, les tiges versees au ras du sol ne sont pas 
ramassees et sont perdues. Les pertes de recolte peuvent etre significatives et importantes, 
surtout si la machine qui en est equipee est prevue pour recolter plusieurs rangs 
simultanement. 

Le dispositif selon Finvention est un dispositif de relevage rotatif de tiges ou 
15 rameaux de plantes porte-graines a suivi automatique de la surface du sol- 
Monte a Favant d'une machine de recolte qui avance dans le sens des rangs des plantes 
porte-graines, il en releve les tiges meme versees au ras du sol par une vis d'Archimede 
fixee a son extremite anterieure sur une spatule mobile frottant a la surface du sol pour en 
suivre les irregularites. 

20 La vis, similaire a une vis a grains, est inclinee par rapport au sol dans un plan 

vertical, parrallele au rang ou legerement en biais. II faut 2 releveurs de ce type, de part et 
d ? autre du rang pour en relever les plantes inclinees ou versees lateralement. Chaque 
releveur suit le sol automatiquement et independamment Fun de Fautre. Le conducteur n'a 
qu'a regler approximativement la hauteur du chassis de la machine a un niveau 

25 correspondant au fonctionnement normal des releveurs. 

La vis est entrainee en rotation a son extremite posterieure par le biais d'un joint de 
cardan, dont le bras posterieur est fixe sur le bati de la machine par un roulement, qui 
positionne la vis d'Archimede en translation. La vis est libre en hauteur a son extremite 
anterieure. Cette extremite antereure est guidee dans un plan vertical par la spatule au 

30 moyen d'une tete de bielle a rotule fixee sur la spatule ; ce guidage est libre en rotation, en 
pivotement et en translation. La spatule, dont la forme est pratiquement semblable a la 
partie anterieure d'un ski, est fixee au chassis a son cote posterieur par un axe horizontal 
transversal par rapport au sens de Favancement, done perpendiculaire par rapport au rangs 
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des plantes, ce qui permet a son extremite anterieure d'etre libre verticalement pour suivre 
la surface du sol 

L' ensemble est suffisamment leger pour que la spatule suive la surface du sol sans 
s'enfoncer. 

5 La face inferieure de la spatule peut recevoir un revetement antiusure. 

La spatule peut recevoir un sonde de position pour renseigner le conducteur sur le 

niveau relatif du chassis par rapport au sol au moyen d'un signal visuel ou sonore. Le 

conducteur peut ainsi ajuster finement la hauteur du chassis. 

La tete de bielle et la partie d'axe de la vis servant au guidage par la tete de bielle 
10 sont de dimensions reduites par rapport au cylindre de la vis d'Archimede afin de ne pas 

etre un obstacle au relevement des tiges. La vis se prolonge en avant de la tete de bielle par 

un cylindre qui passe juste au dessus du bout de la spatule jusqu'a froler le sol par son 

extremite en forme de cone ou d' ogive. Cette forme permet de chasser les mottes et les 

cailloux, tout en captant toutes les tiges, et evite les bourrages. 
15 Ce cylindre anterieur peut etre muni d'un filet en forme de vis d'Archimede pour 

optimiser FefFicacite du relevage des tiges. 

La vitesse lineaire longitudinale du filet de la vis correspond a la vitesse 

d'avancement de la machine, et le sens de rotation de la vis deplace les tiges de Favant 

vers Farriere de la machine. L'effet combine de la rotation de la vis et de Favancement de 
20 la machine est de relever en douceur les tiges du sol afin de les presenter au dispositif de 

coupe de la machine. 

La spatule peut recevoir 2 vis d'Archimede, en biais de part et d'autre de la 
spatule : ce montage est interressant lorsque les 2 rangs de part et d'autre du releveur sont 
recoltes simultanement par la machine, ou bien pour separer le rang recolte du rang non 
25 recolte. 

Le dispositif selon F invention est destine a la recolte de semences de plantes 
potageres et florales, notamment de la famille des alliacees. 

Les dessins annexes illustrent T invention . 
La figure 1 represente une vue de cote de F ensemble du dispositif de Tinvention. 
30 La figure 2 represente une vue de dessus de Fensemble du dispositif de Finvention. 

La figure 3 represente une vue de cote du detail de F extremite anterieure du dispositif de 
Finvention. 

La figure 4 represente une vue de dessus du detail de F extremite anterieure du dispositif de 
Finvention. 
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La figure 5 represente une configuration a 1 rang, en vue de dessus. 
La figure 6 represente une configuration a 4 rangs, en vue de dessus. 

En reference a ces dessins, le dispositif comporte une spatule (1) fixee au chassis 
(3) par un axe horizontal (2) assurant la rotation de la spatule(l) par rapport au chassis (3) 
5 et une butee de position basse de la spatule (1) non representee. 

L'extremite anterieure de la spatule (1) supporte une tete de bielle a rotule (4) qui 
guide la partie anterieure de la vis d'Archimede (5) au moyen d'un axe de diametre reduit 
(1 1). Ce guidage est libre en rotation,en pivotement et en translation. 

L'extremite posterieure de la vis d'Archimede est fixee par un joint de cardan (7), 
10 lui meme fixee au chassis (3) par un roulement (8). L'entraTnement en rotation est assure 
par Paxe (9). 

La vis se prolonge a sa partie anterieure par un cylindre (6) a Pextremite en forme 
de cone ou d' ogive. 

Le propre poids de Fensemble le positionne en butee basse en mode repos. En 
15 mode travail, le conducteur regie la hauteur du chassis de telle sorte que la spatule (1), 
done P ogive (6) frole le sol (10), permettant au dispositif selon Pinvention de capter toutes 
les tiges en les soulevant sans forcer par le biais de la vis d'archimede (5). La spatule (1) 
suit les irregularites du sol pour que P ogive (6) soit constamment au ras du sol, captant 
toutes les tiges tout en chassant les corps etrangers comme les mottes et les cailloux. 
20 Dans une configuration de machine a 1 rang (12), 2 releveurs sont necessaires, un 

de part et d'autre du rang, comme Pindique la figure 5. Les 2 releveurs canalisent les tiges 
vers le dispositif de coupe schematise en (13). 

Dans une configuration a plusieurs rangs (12), chaque spatule mitoyenne, situee 
entre 2 rangs, peut recevoir 2 vis . Dans ce cas, une seule des 2 vis (5) comporte P ogive 
25 (6), comme Pindique la figure 6, Pautre vis (5) est fixee sur la spatule mitoyenne 
legerement en arriere et plus bas ; les 2 vis tournent en sens inverse pour optimiser Peffet 
de relevement, Pune ayant un filet a droite et Pautre a gauche. 
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REVENDICATIONS 

5 l)Dispositif de relevement de tiges ou de rameaux de plantes porte-graines en vue de leur 
recolte mecanique caracterise par une vis d'Archimede rotative (5) fixee a sa partie 
anterieure par une tete de bielle a rotule (4) assurant une liaison libre en rotation, 
translation et pivotement avec une spatule mobile (1) frottant au sol (10) pour en suivre les 
irregularites, 

10 2)Dispositif selon revendication 1 caracterise par Textremite posterieure de la vis 
d'Archimede (5) constitute d'un joint de cardan (7) fixe au niveau de son axe 
d'entrainement (9) par un roulement (8) au chassis (3) 

3) Dispositif selon revendication 1 caracterise par un prolongement anterieur de la vis 
d'Archimede (5) en forme de cylindre (6) dont l'extremite en forme de cone ou d'ogive 

15 frolelesol(lO). 

4) Dispositif selon revendications 1 et 3 caracterise par la presence d'un filet sur le cylindre 
(6) en forme de vis d'Archimede. 

5) Dispositif selon revendication 1 caracterise par une sonde de niveau sur la spatule (1) 

6) Dispositif selon revendication si et 3 caracterise par la presence de 2 vis d'Archimede 
20 (5) sur une seule spatule (1) en biais Tune par rapport a r autre. 

7) Dispositif selon revendications 1, 3 et 6 caracterise par le sens de rotation inverse des 2 
vis d'Archimede dont les pas sont inverses Tun par rapport a l'autre. 
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